L KEENON

DINERBOT T11
Expert en Livraison dans les Allées Etroites

NAVIGATION SANS COLLISION
DANS LES ALLEES ETROIT




Equipé de cinq capteurs de vision stéréo
pour une navigation fluide dans des allées d
49 cm, améliorant I'agilité dans les espaces

restreints

Cinq capteurs de vision stéréo avec fusion VSLAM pour une
navigation précise dans les allées ultra-étroites

Vision 3D multimodale
pour une évitement des
obstacles plus sir dans
des environnements
complexes

Vision 3D multimodale avec des
algorithmes de décision en f
millisecondes pour une navigation =
fluide dans les espaces bondés,
évitant les obstacles de maniere
proactive

Publicité plus intelligente
avec un grand écran

Style polyvalent, adaptable

avos préférences

Design polyvalent (oreilles, expressions, voix) - Facilement
interchangeable pour correspondre a vos préférences

Chassis a six roues avec absorption
des chocs, développé en interne,
empéchant les renversements lors
des arréts brusques

Chassis a six roues avec absorption
des chocs développé en interne,
doté d'algorithmes de contréle du
mouvement, empéchant les
renversements méme avec un
dégagement de 1cm

©

Récupération autonome
assistée par IA, apprenant pour
de meilleures performances

Précision de détection des plateaux
supérieure a 99 %, s'améliorant
continuellement avec chaque
utilisation




